green automation

PRODUKTUBERSICHT  (Stand: 06/2009 ~ B AN
T @ 1Al
Staub- und wassergeschiitzte Linearachsen und Roboter (IP54/65/67)

Linearachsen mit 230VAC-Servomotor (ISWA/RCS2W), 24VDC-Servomotor (RCAW) und 24VDC-Schrittmotor (RCP2W)
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(*) : Staubgeschtitzter Greifer RCP2W-GR (IP50) als Zusatzmodul erhaltlich, z.B. fir SCARA-Roboter < > : Geschwindigkeitsangabe fiir vertikale Anwendung

SCARA-Roboter (IX-NNW) in kleiner, mittlerer und groBer Ausfiihrung mit Standardzykluszeit von 0,5 Sekunden
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